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1 Einleitung ak>’tec

1 Einleitung
1.1 Abkiirzungen

MX110_configurator — Konfigurationssoftware

Modbus — Messaging-Protokoll auf Anwendungsebene flir die Client / Server-Kommunikation
zwischen Geraten, die an verschiedene Arten von Bussen oder Netzwerken angeschossen sind.
Dieses Protokoll wurde urspriinglich von Modicon (jetzt Schneider Electric) veroffentlicht und wird
derzeit von einer unabhangigen Organisation Modbus-IDA unterstitzt (https.//modbus.org/)

1.2 Symbole und Schliisselworter

A WARNUNG
Das Schliisselwort WARNUNG weist auf eine potenzielle Gefahrensituation hin, die
zum Tode oder zu schweren Verletzungen fiihren kann.

VORSICHT
A Das Schliisselwort VORSICHT weist auf eine potenzielle Gefahrensituation hin, die zu
leichten Verletzungen fiihren kann.

@ ACHTUNG
Das Schliisselwort ACHTUNG weist auf eine potenzielle Gefahrensituation hin, die zu
Sachschéden fiihren kann.

HINWEIS
m Das Schliisselwort HINWEIS weist auf hilfreiche Tipps und Empfehlungen sowie
Informationen fiir einen effizienten und reibungslosen Betrieb hin.

1.3 BestimmungsgemaBe Verwendung

Das Gerat ist ausschlieBlich fiir die ordnungsgemafe Verwendung entsprechend der
Betriebsanleitung entwickelt und gebaut und darf nur dementsprechend verwendet werden. Die
technischen Spezifikationen in dieser Bedienungsanleitung missen beachtet werden.

Das Gerat darf nur in ordnungsgemal installiertem Zustand betrieben werden.

Nicht bestimmungsgemaRe Verwendung

Jede andere Verwendung gilt als nicht bestimmungsgemaf. Besonders zu beachten ist hierbei:
— Das Gerat darf nicht in medizinischen Einrichtungen verwendet werden.
— Das Gerat darf nicht in explosionsfahiger Umgebung eingesetzt werden.

— Das Gerat darf nicht in einer Atmosphare eingesetzt werden, in der ein chemisch aktiver Stoff
vorhanden ist.

1.4 Haftungsbeschrankung

Unser Unternehmen Ubernimmt keine Verantwortung fir Ausfalle oder Schaden, die durch die
Verwendung des Produkts auf eine andere als die in dieser Anleitung beschriebene Weise oder
unter Verstol’ gegen die aktuellen Vorschriften und technischen Standards verursacht werden.

1.5 Sicherheit

A WARNUNG
Stellen Sie sicher, dass die Netzspannung mit der auf dem Typenschild angegebenen
Spannung iibereinstimmt.
Stellen Sie sicher, dass das Gerét (iber eine eigene Stromleitung und eine elektrische
Sicherung verfiigt.
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A WARNUNG
Die Gerdteklemmen kénnen unter gefahrlicher Spannung stehen. Trennen Sie alle
Stromleitungen, bevor Sie am Gerit arbeiten.

Schalten Sie die Stromversorgung erst ein, wenn alle Arbeiten am Gerét
abgeschlossen sind.

CD ACHTUNG

Die Versorgungsspannung darf 28 V nicht iiberschreiten. Eine h6here Spannung kann
das Geriét beschéadigen.

Wenn die Versorgungsspannung unter 20 V DC liegt, kann das Gerét nicht
ordnungsgemdR funktionieren, wird jedoch nicht beschédigt.

ACHTUNG
® Wenn das Geriét von einer kalten in eine warme Umgebung gebracht wird, kann sich im
Gerat Kondenswasser bilden. Um Schidden am Geréat zu vermeiden, halten Sie das
Geriét vor dem Einschalten mindestens 1 Stunde lang in der warmen Umgebung.
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2 Ubersicht
2.1 Grundfunktionen

Das digitale Ausgangsmodul MU110-24.16R(K) ist ein Erweiterungsmodul mit 16 Digitalausgangen.
Das Modul erméglicht folgende Funktionen:

— Anschluss von Aktoren mit digitalen Eingangen

— Steuerung der digitalen Ausgange Uber Modbus-Netzwerk
— Pulsweitenmodulation (siehe Abschnitt 4.4)

— Netzwerkdiagnostik

— Fehler und Alarmsignale

— Slave im Sinne des Modbus-Protokolls

Das Modul unterstitzt die Protokolle Modbus-RTU und Modbus-ASCII und verfligt Uber eine
automatische Protokollerkennung.

Die Konfiguration des Moduls erfolgt mit dem mitgelieferten Konfigurationsprogramm ,Mx710
Configurator® iber einen Schnittstellenadapter RS485-USB (im Lieferumfang nicht enthalten).

2.2 Design und Indikatoren

Tabelle 2.1 Indikatoren

LED Zustand Beschreibung
OUTPUTS 1...16 EIN Ausgang ist eingeschaltet
RS485 blinkt Datenlbertragung Uber die serielle Schnittstelle
POWER EIN Spannungsversorgung eingeschaltet
FAULT EIN gieuggt'%r;ggﬁg;agung Uber die serielle Schnittstelle

Die MaRbilder sind im Anhang A. dargestellt.
Die Frontplatte des Gerats ist in der Abb. 2.1 dargestellt.
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Abb. 2.1 Frontansicht

Unter der Abdeckung auf der Vorderseite des Moduls befinden sich drei DIP-Schalter :
— S1 - Wiederherstellen der Werkseinstellungen (siehe Abschnitt 6)

— 82 — Servicefunktion

— 83 — Hardware-Schreibschutz des Dauerspeichers (siehe Abschnitt 4.9)

Alle 3 DIP-Schalter sind im Lieferzustand in der OFF-Stellung.
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3 Spezifikationen
3.1 Spezifikationen

Tabelle 3.1 Spezifikationen

Parameter Wert

Spannungsversorgung 24 (20...28) VDC
Leistungsaufnahme, max. 12W
Ausgéange Digital 16
RS485-Schnittstelle Anschluss D+, D-

Protokolle Modbus RTU / ASCII

Baudrate 2,4...115,2 kbps

Datenbits 7,8

Paritat gerade, ungerade, keine

Stoppbits 1,2
Abmessungen 63 x 110 x 75 mm
Gewicht ca. 500 g
Gehausematerial Kunststoff
Schutzart IP20

Tabelle 3.2 Technische Daten der Ausgénge

Parameter

MU110-24.16R

MU110-24.16K

Ausgang

Relaisausgang (NO)

NPN-Ausgang

Belastbarkeit

3 A bei 250 VAC,cos ¢ > 0,4
oderr 30 VDC

400 mA, 60 VDC

Galvanische Isolierung

in 4-er Gruppen

in 4-er Gruppen

3.2 Umgebungsbedingungen

Das Modul ist fur die selbststandige Konvektionskiihlung ausgelegt. Dies ist bei der Auswahl des

Installationsortes zu beachten.

Die folgenden Umgebungsbedingungen mussen beachtet werden:

— saubere, trockene und kontrollierte Umgebung, staubarm
— geschlossene explosionsgeschitzte Rdume ohne aggressive Dampfe und Gase

Tabelle 3.3 Betriebsbedingungen

Bedingung Zulassiger Bereich
Bertriebstemperatur -20...+55°C
Transport und Lagerung -25...+55°C

Relative Luftfeuchtigkeit

bis 80% r.F. (bei +25°C, nicht kondensierend)

Hoéhenlage

2000 m Gber NN
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4 Konfiguration und Betrieb

HINWEIS

|I| Vor dem Einschalten ist sicher zu stellen, dass das Gerat fir min. 30 Minuten bei der
vorgesehenen Betriebstemperatur (-20...+55 °C) gelagert wurde.

Das Ablesen, Andern und Speichern der Parameter ist mit dem Konfigurationsprogramm ,Mx110

Configurator” moéglich. Die komplette Parameterliste ist in der Tabelle 4.1.

Das Programm und die Anleitung sind auf der akYtec-Website zu finden

Damit das Modul in einem RS485-Netzwerk betrieben werden kann, muss es konfiguriert werden.

Folgende Schritte sind notwendig:

1. Installieren Sie das Konfigurationsprogramm ,Mx110 Configurator” auf den PC.

2. Das Modul muss an den USB-Port des PCs tiber den Adapter USB/RS485 (im Lieferumfang
nicht enthalten) angeschlossen werden. Verbinden Sie die Klemme D+/D- des Moduls mit den
Klemmen D+/D- des Adapters.

3. Schliel3en Sie die Versorgungsspannung an die Klemme 24V / 0V an.
4. Schalten Sie die Versorgungsspannung ein.
5. Starten Sie den Mx110 Configurator.

Wenn die Werkseinstellungen des Moduls nicht geandert wurden, wird die Verbindung mit dem
Modul automatisch hergestellt. Das Modul wird automatisch erkannt, die Konfigurationsparameter
des Moduls ausgelesen und das Fenster mit der entsprechenden Konfigurationsmaske geéffnet.
Andernfalls missen die Netzwerkparameter des Konfigurationsprogramms angepasst werden.

Tabelle 4.1 Konfigurationsparameter

Name Parameter Zulassiger Wert Bedeutung Werkseinstellung
Allgemeine Parameter
dev Gerat Bis zu 8 Zeichen MU110-24.16R
ver Firmware-Version Bis zu 8 Zeichen Hersteller
Netzwerkparameter
0 2,4
1 4,8
2 9,6
3 14,4
bPS Baudrate, kbps 4 19,2 9.6
5 28,8
6 38,4
7 57,6
8 115,2
LEn Datenbits * ° ! 8
1 8
0 keine
PrtY Paritat * 1 gerade none
2 ungerade
Sbit Stoppbits * 0 ! 1
1 2
A.Len Adressebits 0 8 8
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Name Parameter Zulassiger Wert Bedeutung Werkseinstellung
1 11

Adresse des 1...247

Addr Gerats 16

t.out Timeout, s 0...600 0
Antwortverzoge- 0...45

Rs.dL rung, ms 2

Ausgangsparameter

THPD PWM-Periode, s 1...900 1...900 1

O.ALr Sicherer 0...100 0...100 0
Ausgangsstatus, %

HINWEIS
|I| *Unerlaubte Kombinationen der Parameter:
— prty=0; sbit=0; len=0
— prty=1; shit=1; len=1
— prty=2; shit=1; len=1

4.1 Betriebsmodi

Im Betrieb wird das Modul von einem Master-Gerat in einem Modbus-Netzwerk gesteuert. Hierfur
gibt es drei Moglichkeiten:

— Einzelsteuerung Ein/Aus (siehe Abschnitt 4.3)
— Einzelsteuerung mit Pulsweitenmodulation (siehe Abschnitt 4.4)
— Gruppensteuerung (siehe Abschnitt 4.5).

Es stehen zum Lesen die Modbus-Funktionen 03, 04 und zum Schreiben die Modbus-Funktionen 15
und 16 zur Verfigung.

4.2 Funktionstest

Um das Modul MU110-24.16R(K) auf Funktionalitat zu prifen sind folgende Schritte notwendig:
— Das Modul an den USB-Port des PCs Uber den Adapter USB/ RS485 anschliel3en.
— Das Konfigurationsprogramm ,Mx110 Configurator” starten.

— Wird die Verbindung mit dem Modul nicht automatisch hergestellt, missen die
Netzwerkparameter des Konfigurationsprogramms angepasst werden.

— Im Mena ,Device -> I/O status...” wahlen. Das Fenster ,Output status® wird gedffnet.

— Bei jedem einzelnen Ausgang kann der PWM-Tastgrad (das Verhaltnis der Impulsdauer zur
Periodendauer) zwischen 0 und 1 eingestellt werden. Der Ausgang wird entsprechend aus- oder
eingeschaltet oder eine kontinuierliche Impulskette wird ausgegeben.

— Bei dem Modul MU110-24.16R kann zusatzlich der Ausgangswiderstand mit einem
Widerstandsmessgerat gemessen werden.

— Im geschlossenen Zustand darf er max. 1 Q betragen
— Im gedffneten Zustand muss er min. 2 MQ betragen

— Bei eventuell auftretenden Unstimmigkeiten bitte an den technischen Support der Firma akYtec
GmbH wenden.

4.3 Einzelsteuerung Ein/Aus

Mit der Modbus-Funktion 15 (0x0F) ,Write Multiple Coils“ kann eine bestimmte Anzahl der Ausgange
gesteuert werden.
Im Befehl muss Folgendes enthalten sein:

— Startadresse (0x0000...0x000F)
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4 Konfiguration und Betrieb

— Anzahl der zu beschreibenden Bits (0x0001...0x0010)

— Anzahl der Bytes n (0x01...0x02)

— Information (Bitmaske, n Bytes).

Die Adressierung den einzelnen Zellen ist in der Tabelle 4.4 dargestellt.

4.4 Einzelsteuerung mit PWM

Durch eine Pulsweitenmodulation (PWM) soll der Mittelwert einer Spannung verandert werden. Es
werden fortlaufend Impulse mit festgelegter Periodendauer (Parameter thpd) und Tastgrad (das
Verhaltnis der Impulsdauer zur Periodendauer) tber einen Ausgang ausgegeben.

Die Ausgangszustande entsprechend dem eingegebenen Tastgrad sind in der Tabelle 4.2
dargestellt. Zum Schreiben wird die Funktion 16 benutzt.

Tabelle 4.2 Pulsweitenmodulation

Tastgrad
Ausgangszustand
in Konfiguration in Modbus-Befehl
0 0 offen
1 1000 geschlossen
zwischen O und 1 zwischen 0 und 1000 Impulse mit einem Tastgrad
zwischen 0 und 100%

— Das Konfigurationsprogramm benutzt kein Modbus-Protokoll, sondern ein internes
Kommunikationsprotokoll. Aus diesem Grund kdénnen sich die Wertebereiche einigerParameter
bei der Konfiguration und im Modbus-Befehl voneinander unterscheiden. Um z. B. den Ausgang
DO1 im Funktionstest einzuschalten, muss der Tastgrad = 1 eingegeben werden, im Modbus-
Befehl dagegen muss im Register 0000 der Wert 1000 geschrieben werden.

— Die Periodendauer (thpd) wird in der Regel wahrend der Konfiguration eingestellt. Es ist méglich

die Periodendauer auch mit einem Modbus-Befehl zu andern, dabei muss Folgendes
bertcksichtigt werden:

m HINWEIS
Dauerspeicher

Da der Dauerspeicher nicht unbegrenzt wiederbeschreibbar ist (ca. 106), ist es nicht
empfohlen die Parameter ,thpd* (Periodendauer) und ,0.alr' (Safe output status) so oft
durch die Modbus-Befehle zu andern, wie z.B. den PWM-Tastgrad..

— Die minimale PWM-Periode ist 50 us und kann nicht geandert werden.

4.5 Gruppensteuerung

Die Gruppensteuerung erfolgt mit der Modbus-Funktion 16.

In dem Fall muss die Ausgangszustand-Bitmaske (siehe Tabelle 4.3) in das Register 50 (0x0032)
geschrieben werden. Damit werden alle Ausgangszustande gleichzeitig gesteuert. Bit 0 entspricht
dem Ausgang 1.

Mit der Ubertragung der Maske wird die Generierung des Impulses gestoppt und die Ausgange
werden entsprechend der Maske gesetzt.

4.6 Fehlerzustand

Wenn der Datenaustausch Uber den seriellen Port unterbrochen ist (d. h. es kommt kein Befehl vom
Master innerhalb der im Parameter t.out festgelegten Zeit), werden alle Ausgange in den sicheren
Zustand gesetzt. Der sichere Zustand ist der vom Anwender festgelegte sichere PWM-Tastgrad und
wird im Parameter o.alr (Safe output status) fir den jeweiligen Ausgang eingestellt. In diesem
Zustand gilt Folgendes:

— LED ,FAULT", leuchtet
— Eine Anfrage vom Master-Gerat beendet den Fehlerzustand
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— Die Ausgange bleiben im sicheren Zustand, solange kein Befehl der Zustandsanderung vom
Master kommt

— Wenn der Parameter t.out auf 0 gestellt ist, wird kein Fehlerzustand eintreten

Die Parameter t.out und o.alr kdnnen wéhrend der Konfiguration oder im Betrieb eingestellt
werden. Dabei muss der Hinweis ,Dauerspeicher' aus dem Abschnitt 4.4 berlcksichtigt werden.

4.7 RS485-Netzwerk

Die 1/0O-Module der Serie Mx110 nutzen fur den Datenaustausch den weitverbreiteten Standard
RS485. Die serielle Schnittstelle RS485 ist in 2-Drahttechnik im Halbduplex-Verfahren ausgelegt.
Die Module unterstiitzen die Protokolle Modbus RTU, Modbus ASCII und akYtec. Ein Netz besteht
aus einem Master und kann bis zu 32 Slaves haben. Die maximale Lange betragt 1200 m. Mit einem
RS485-Schnittstellenverstarker kdnnen die Anzahl der Slaves und die Netzlange vergréfert werden.
Die einzelnen Gerate (Slaves) sind in Linien- bzw. Bustopologien angeordnet. Das bedeutet, dass
die Leitung vom ersten Gerat auf das Zweite, vom Zweiten auf das Dritte, etc., geflihrt wird. Eine
sternférmige Verteilung und Stichleitungen sind nicht erlaubt.

An den offenen Kabelenden (erster und letzter Teilnehmer in einem Bussystem) entstehen immer
Leitungsreflexionen. Diese sind umso starker, je groRer die gewahlte Baudrate ist. Um die
Reflexionen mdglichst gering zu halten, wird ein Abschlusswiderstand eingebaut. In der Praxis
haben sich fur die Abschlusswiderstdnde 150 Q als sinnvoll erwiesen.

Alle Module werden ausschlief3lich im Slave-Modus betrieben. Als Master kénnen SPSs, PCs mit
SCADA-Software oder Bedienterminals eingesetzt werden.

4.8 Modbus-Registers

Alle Variablen und Parameter aus der Tabelle 4.3 sind vom Typ UINT16.
Die Variablen aus der Tabelle 4.4 sind vom Typ BOOL.

R — Lesezugriff.

W — Schreibzugriff.

Tabelle 4.3 Modbus-Register

Wert Adresse
Parameter Einheit : Zugriff
Konfigu- | Modbus-

ration Befehl LEx e
Tastgrad DO1 - 0...1 0...1000 RW 0000 0000
Tastgrad DO2 - 0...1 0...1000 RW 0001 0001
Tastgrad DO... - 0...1 0...1000 RW
Tastgrad DO16 - 0...1 0...1000 RW 000F 0015
Sicherer - 0...1000 RW 0010 0016
Ausgangszustand 0...100
(o.alr) DO1
Sicherer - 0...1000 RwW 0011 0017
Ausgangszustand 0...100
(o.alr) DO2
Sicherer - 0...1000 RwW
Ausgangszustand 0...100
(o.alr) DO...
Sicherer - 0...1000 RwW 001F 0031
Ausgangszustand 0...100
(o.alr) DO16
PWM-Periode S 1900 1...900 RW 0020 0032
(thpd) DO1
PWM-Periode S 1..900 1...900 RW 0021 0033
(thpd) DO2
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PWM-Periode S 1...900 RW

(thpd) DO... 1...900

PWM-Periode S 1..900 1...900 RwW 002F 0047
(thpd) DO16

Timeout (t.out) S 0...600 0...600 RwW 0030 0048
Ausgangszu- - } 0...65535 RW 0032 0050
stand-Bitmaske

Tabelle 4.4 Ausgangszustand-Bitadressen flir die Modbus-Funktion 15

Adresse
Ausgang Zugriff
hex dec
1 w 0000 0000
2 w 0001 0001
w
16 w 000F 0015

4.9 Hardware-Schreibschutz

Bei starken elektromagnetischen Stdrungen, kann es zum Verlust der Daten im Dauerspeicher
kommen.

Der DIP-Schalter S3 (Hardware-Schreibschutz) ermdéglicht es einen Datenverlust zu vermeiden.
Folgende Schritte sind notwendig:

1. die Spannungsversorgung abschalten
2. die Abdeckung auf der Vorderseite des Moduls 6ffnen (siehe Abb.)
3. den Schalter S3 einschalten

Folgendes ist dabei zu beachten:
— um die Konfigurationsparameter zu andern, muss der Schalter S3 wieder ausgeschaltet werden.
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5 Installation

5.1 Montage und Anschluss

A WARNUNG
Die Folgen einer nicht fachgerecht ausgefuhrten Montage, Einbau und Anschluss kdnnten
schwere oder leichte Verletzungen sowie Schaden am Geréat sein.
Montage, Einbau und Anschluss darf nur durch Fachkrafte oder durch eine beauftragte
Fachkraft durchgefiihrt werden!

Das Modul ist flr die Montage in einem Schrank auf Hutschiene oder an einer Wand vorgesehen.
Montieren Sie das Modul in einem Gehause, in dem saubere, trockene und kontrollierte
Umgebungsbedingungen gewahrleistet sind. Weitere Anforderungen entnehmen Sie bitte dem
Abschnitt 3.2.

Malzeichnungen finden Sie im Anhang A.

Das Modul ist flr die selbststandige Konvektionskiihlung ausgelegt. Dies ist bei der Auswahl des
Installationsortes zu beachten.

5.2 Elektrischer Anschluss

A WARNUNG
Elektrische Kérperstrome kénnten Sie téten oder schwer verletzen.

A WARNUNG
Der Anschluss muss durch eine Elektrofachkraft erfolgen.
Die Netzspannung muss mit der auf dem Typenschild angegebenen
Bemessungsspannung libereinstimmen!
Netzseitig muss eine entsprechende elektrische Absicherung vorhanden sein!

HINWEIS
El Schalten Sie die Versorgungsspannung nur nach der vollstindigen Verdrahtung des
Geriits ein.
Die elektrischen Anschlisse sind in der Abb. 5.7 und die Klemmenbelegung in der Tabelle 5.1
dargestellt.
Die Verdrahtungsmdglichkeiten fur beide Typen von Ausgangen sind in Abb. 5.2 und Abb. 5.3
dargestellt.
Schliel3en Sie die Versorgungsspannung an die Klemmen 24V / 0V an.
Anschlussquerschnitt <1,5 mm2,

HINWEIS
El EMV-Sicherheit

Signal- und Datenleitungen dirfen nicht zusammen mit Stromleitungen verlegt werden.
Fir die Signalleitungen darf ausschlieBlich ein geschirmtes Kabel verwendet werden.

Schliel3en Sie die RS485-Leitung an die Klemmen D+ und D- an.
Der Anschluss an die Schnittstelle RS485 erfolgt tiber TwistedPair-Kabel. Die Verbindungsleitung
darf 1200 m nicht Gberschreiten.

5.3 Ausgidnge

— Das Modul MU110-24.16R ist mit 16 Relaisausgangen und das Modul MU110-24.16K ist mit 16
NPN-Transistorausgangen bestickt.

— Die Ausgange kénnen uber das RS485-Netzwerk gesteuert werden.
— Jeder Ausgang kann in Pulsweitenmodulation-Modus (PWM) betrieben werden.
— Die technischen Daten der Ausgange sind in der Tabelle 3.2 dargestellt.

HINWEIS

m Bitte beachten Sie, dass die maximal zulassige Spannung, sowie der maximale Schaltstrom
der Schaltausgange nicht (auch nicht kurzzeitig) Uberschritten werden darf.
Besonders beim Schalten von induktiven Lasten (z.B. Relais, Spulen usw.) ist darauf zu
achten, dass die auftretenden Spannungsspitzen durch Schutzmaflinahmen begrenzt
werden.
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5 Installation

— Fur den Schutz des Ausgangstransistors bei induktiver Last an einem NPN-Ausgang ist es
empfohlen eine Diode VD (100 V, 1 A) anzuschlieRen (siehe Abb. 5.1).

— Die Ausgéange sind in 4er-Gruppen galvanisch getrennt (1..4, 5..8, 9..12, 13...16). Beim
Anschluss der Schaltlast bitte nur die zur Gruppe gehérende gemeinsame COMx-Klemme
benutzen (siehe Tabelle 5.1).

— Bei dem Modul MU110-24.16K sind die COMx-Klemmen die gemeinsamen Minusklemmen fiir
die jeweilige Gruppe.

>SN 3E88585
SR A0AAAAR0
DIP-SCHALTER DOl —aoos D04
S DO5—=58&4+—— D08
[ — s} POWER
| |-omZ| — RS485
=] e—FAULT
:_ . _JI Dog——aDDB——DO12
D013 o D016
m<me:Lgesee§
L 1 0000000000
Abb. 5.1 Elektrische Anschliisse
Tabelle 5.1 Klemmenbelegung
Nr Bezeichnung Beschrei- Nr Bezeichnung Beschrei-
bung bung
2 24V versorgung 14 D+ RS485 D+
3 DO1 NO 15 DO9 NO
4 DO2 NO 16 DO10 NO
5 DO3 NO 17 DO1M1 NO
6 DO4 NO 18 DO12 NO
7 COM1 DO1...DO4 19 COM3 DO9...D012
8 DO5 NO 20 DO13 NO
9 DO6 NO 21 DO14 NO
10 DO7 NO 22 DO15 NO
11 DO8 NO 23 DO16 NO
12 COM2 DO5...DO8 24 COM4 DO13...D0O16
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5 Installation

MU110-24.16R

Fir den Schutz des Ausgangstransistors bei induktiver Last an einem NPN-Ausgang ist empfohlen

WHJJL
T BT
hlh i

[1[1[

TP PP

meml | =g

Abb. 5.2 Anschluss der Ausgénge MU110-24.16R

eine Diode VD (100 V, 1 A) anzuschlieRen (siehe Abb. 5.3).

—1{—1+—]15 | bo9 - = R DO1 | 3 ——1—
—T—1—]16 | po10 po2 | 4 ——1—
—1—1+—]17 | po11 po3 | 5 ——1
L—[—1—]1s8 |po12 -— - pos | 6 ——1—1¢
F— 119 JCOM3 com1] 7 p———%
g—— 120 | DO13 pos | sp——mmm+¢
——1—{21 | po14 pos | s ——1—T¢
L —1+—122 |po1s po7 | 10—
—1—1—]23 |po1e _ pos_| 11—+
L —1—1+—]24 |coms com2| 12b——]—"73—

VD9
r"“'ﬂﬂ MU110-24.16K
[k O Q
K10 [
VD11 LI \‘ J D @Z L
15| DO9 DO1 |3
16| DO10 DO2 | 4
e el LN L v i e T
K12 P4
+U3 18| DO12 DO4 | 6 0 +U1
-u3 E Cl 19| coms @ @ com1 | 7 L o 0 -U1
[_H_] 20| DO13 pos | 8
mD [ 21| D014 ﬁ_@ @J_ DO6 | 9 l PS
VD1 b —122[ po1s DO7 |10 { \D6
K14 — 23| po1e | D @Z | D08 |11} K6 |
VD15 24| com4 —‘ @ @Z ’7 comz |12 VD7
VD16 VD8
+U4 IK16D | L@ @J | DKB | 0 +U2
-U4 O -U2

Abb. 5.3 Anschluss der Ausgénge MU110-24.16K
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6 Wiederherstellung der Werkseinstellungen

ak)’tec

6 Wiederherstellung der Werkseinstellungen

Wenn die Kommunikation zwischen dem PC und dem Modul nicht eingestellt werden kann und die
Netzwerkparameter des Moduls nicht bekannt sind, missen die Werkseinstellungen fir die
Netzwerkparameter wiederhergestellt werden. Folgende Schritte sind notwendig:

1.
2.
3.

Spannungsversorgung des Moduls abschalten.
Linke Abdeckung auf der Vorderseite des Moduls abnehmen.

DIP-Schalter S1 einschalten. Das Modul wird mit den werkseingestellten Netzwerkparametern
betrieben, die Benutzereinstellungen bleiben gespeichert.

Spannungsversorgung wieder einschalten.
A WARNUNG

Die Spannung auf einigen Bauteilen der Leiterplatte kann gefahrlich sein! Eine direkte
BerlUhrung oder Eindringen eines fremden Koérpers in das Gehause sind zu vermeiden!

5. Konfigurationsprogramm ,Mx110 Configurator” starten.
6. Im Fenster ,Connect Device* die Werte aus der Tabelle 6.1 eintragen oder die Schaltflache ,Use

factory settings” betatigen (siehe Abb. 6.7).

-

Connection to device
Serial port settings Value
M l l 0 Baudrate S600
Diata bits &
CONFIGURATOR Parity None
Stop bits 1
Address bits &
Address 16
Seral port COmMS
l Connect ] l Scan network J l Wark offline ]
[ IUse factory settings J [ Exit ]

[

Abb. 6.1 Startfenster des Konfigurationsprogramms

Schaltflache ,Connect” betatigen. Die Verbindung wird mit den werkseitigen
Netzwerkparametern hergestellt.

Das Hauptfenster des Konfigurators ist gedffnet. Jetzt kbnnen die gespeicherten Parameter des
Moduls abgelesen werden (siehe Abb. 6.2).

Im Hauptfenster des Mx110 Configurator den Ordner ,Network parameters® 6ffnen und die Werte
der Netzwerkparameter notieren.
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6 Wiederherstellung der Werkseinstellungen

rﬁ Configurator MY110-84 - (no name) . - - » . |. Cli(E) i&r
File Device Tree Tools Help
4 R B = W . | - B
DS % IBB|Iw @D
Description Parameter ¥ Value Adtribute User Error
5---@ Configuration(no name])
Ej'l:l Device parameters
=- = Commen parameters
----- @ Device dev MV110-84
----- w Version ver 207
----- 5 Exit code exit Power up
=52 Metwork parameters
----- % Baudrate bPS 2600 read/write unknown
"3’ Data bits LEn & read/write unknown
----- 5 Parity PrtY Mone read/write unknown
----- "3 < Stop bits Shit 1 read/write unknown
----- "3 # Address bits A.Llen 8 read/write unknown
--#6c Device address Addr 16 read/write unknown
- fEC Response delay, ms Rs.dl 2 read/write unknown
(-0 Input parameters
1 r
Abb. 6.2 Hauptfenster des Mx110 Configurator
10.Mx110 Configurator schlie3en.
11. Versorgungsspannung ausschalten.
12.DIP-Schalter S1 ausschalten.
13. Abdeckung aufsetzen.
14.Versorgungspannung einschalten.
15.Mx110 Configurator wieder starten.
16. Notierte Netzwerkparameter einstellen.
17.Schaltflache ,Connect” betatigen.
Das Modul ist betriebsbereit.
Tabelle 6.1 Netzwerkparameter-Werkseinstellungen
Parameter Bezeichnung Werkseinstellung
Baudrate bPS 9600
Datenbits LEn 8
Paritat Prty keine
Stoppbits Sbit 1
Adressebits A.lLen 8
Adresse Addr 16
Antwortverzégerung, ms Rs.dL 2
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7 Wartung

7 Wartung

WARNUNG
Schalten Sie die Stromversorgung vor den Wartungsarbeiten ab.

A

Die Wartung umfasst:
— Reinigung des Gehauses und der Klemmleisten vom Staub, Schmutz und Fremdké&rper
— Uberpriifung der Geratebefestigung

— Uberpriifung der elektrischen Anschliisse (Verbindungslinien, Anschlussklemmen, keine
mechanischen Beschadigungen)

® ACHTUNG

Das Gerit sollte nur mit einem feuchten Tuch gereinigt werden. Keine Scheuermittel
oder I6semittelhaltige Reinigungsmittel verwenden.
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8 Transport und Lagerung ak>’tec

8 Transport und Lagerung

Verpacken Sie das Gerat so, dass es fir die Lagerung und den Transport sicher gegen StéRRe
geschutzt wird. Die Originalverpackung bietet optimalen Schutz.

Wird das Geréat nicht unmittelbar nach der Anlieferung in Betrieb genommen, muss es sorgfaltig an
einer geschutzten Stelle gelagert werden. Es darf kein chemisch aktiver Stoff in der Luft vorhanden
sein.

Zulassige Lagertemperatur: -25...+55 °C

HINWEIS

m Das Gerit kénnte beim Transport beschédigt worden sein. Uberpriifen Sie das Gerét
auf Transportschédden und auf Volisténdigkeit!
Melden Sie festgestellte Transportschaden unverziiglich dem Spediteur und akYtec
GmbH!
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9 Lieferumfang ak>’tec

9 Lieferumfang

— Modul MU110-24.16R(K) 1

— Kurzanleitung 1
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Appendix A. MaBbilder

Abb. A.1 AuBenmalle

12

I

N
B

Abb. A.2 Montagemalle
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Abb. A.3 Tauschen der Klemmleisten
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Appendix B. Galvanische Trennung

1800 V

1800 V

Ausgange 1-4 Dﬂ

Ausgange 5-8 DD

Spannungs-
versorgung

% 2300V

g 2300V

1800 V

2

Ausgange 9-12 Dﬂ

300 V

Ausgéange13-16 DD

% 2300V

g 2300V

RS485

2300V

Ry

Abb. B.1 MU110-24.16R Galvanische Trennung

500V

500 V

Ausgange 1-4 DU

Ausgénge 5-8 DD

Spannungs-
versorgung

g 2300V

g 2300B

500V

Ausgange 9-12 DD

500 V

Ausgéange13-16 DD

g 2300V

% 2300V

RS485

% 2300V

Abb. B.2 MU110-24.16K Galvanische Trennung
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